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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOTB UDOWLANYCH
D —01.01.01 ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP

1.1.Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejsze Specyfikacji Technicznej Whdaia i Odbioru Rob6t Budowlanych
(zwanej dalej SpecyfikagjTechniczna - ST)aswymagania dotyee wykonania i odbioru robot
zwigzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktémgsokaciowych w ramach wykonania
przebudowy ulicy Zelaznej w Ciechocinku.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetaygowkontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot na drogach.

1.3. Zakres robét obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robo6t azanych z
wszystkimi czynnéciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy
drogowej.
W zakres rob6t pomiarowych, zygianych z odtworzeniem trasy i punktow wysgkiowych
wchodz:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wystkavego punktéw gtéwnych osi trasy i punktow
wysokasciowych,
b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wa@zenie osi),
¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wyséiowych (reperéw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
e) zastabilizowanie punktow w sposoéb trwaty, ochrimtaprzed zniszczeniem oraz oznakowanie w
sposoéb utatwiajcy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania oasyt, punkty kierunkowe oraz patkowy i
koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostate okilenia podstawowe gs zgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST D-00.00.00 yxvagania ogélne” pkt 1.4.

2. MATERIALY

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy nafestosowa bolce stalowe.

3. SPRZET

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysckmwvych naley stosowdé nastpujacy
sprz:it:
— teodolity lub tachimetry,

— niwelatory,

— dalmierze,

- tyczki,

- faty,

- tasmy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kiGw wysokdciowych powinien
gwarantowa uzyskanie wymaganej doktadiod pomiaru.

4. TRANSPORT

Sprzt i materialy do odtworzenia trasy @ przewozi dowolnymisrodkami transportu.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny éyvykonane zgodnie z obogaujacymi Instrukcjami GUGIK.

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien pegejod Zamawiajcego dane
zawierajce lokalizacg punktéw gtdéwnych trasy oraz reperow.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawego, Wykonawca powinien
przeprowadd obliczenia i pomiary geodezyjne nigdne do szczegotowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny byykonane przez osoby posiaglag odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformamMazyniera o wszelkich kbach wykrytych
w wytyczeniu punktéw gtéwnych trasy i (lub) reperé@boczych. B¢dy te powinny by usungte na
koszt Zamawiajcego.

Wykonawca powinien sprawdzczy rzdne terenu ok&one w dokumentacji projektoweg s
zgodne z rzeczywistymi ¢gdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rdne terenu
istotnie r&nia sic od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomi o
tym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie n@vimno by zmieniane przed pogiiem
odpowiedniej decyzji przez gniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynik@ag z rénic rzednych
terenu podanych w dokumentaciji projektowejeidizych rzeczywistych, akceptowane przezytera,
zostam wykonane na koszt Zamawiaggo. Zaniechanie powiadomieniayniera oznaczaze roboty
dodatkowe w takim przypadku obezy Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktore bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mp@y¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikdw pomiarow przezyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtdwne trasy i punkppsrednie osi trasy musgzby¢
zaopatrzone w oznaczenia oitagace w sposob wyrany i jednoznaczny charakterystyk potozenie
tych punktéw. Forma i wzor tych oznaézgowinny by zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgomvszystkich punktéw pomiarowych i ich
oznaczé w czasie trwania robot. Zai znaki pomiarowe przekazane przez Zamawigo zostan
zniszczone przez Wykonaweéwiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzgest konieczne
do dalszego prowadzenia robot, to zogtame odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne diavigtowej realizacji robét nakg do
obowigzkéw Wykonawcy.

5.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtdwnych osasy i punktow wysokaciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtdwne jramy by¢ zastabilizowane w sposéb
trwaly, przy wyciu bolcéw stalowych, a tak dowhzane do punktéw pomocniczych, padaych
poza granig rob6t ziemnych.

Zamawiajicy powinien zatay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdtuosi
trasy drogowe;.

Repery robocze natg zalazy¢ poza granicami robot zwdanych z wykonaniem trasy
drogowej i obiektéw towarzysezych. Jako repery robocze ama wykorzysta punkty state na
stabilnych, istnigjcych budowlach wzdiutrasy drogowej. O ile brak takich punktow, repesipocze
nalezy zatazy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztatiddw stalowych, osadzonych w
gruncie w sposob wykluczgjy osiadanie, zaakceptowany przezyhiera.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigeaj wyrane i
jednoznaczne okgkenie nazwy reperu i jegogdne;.

5.3. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagcprojektows, przy wykorzystaniu
sieci poligonizacji pastwowej albo innej osnowy geodezyjnej, chkoeej w dokumentacii
projektowe;.

Os trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktachérpdnich w
odlegtcici zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytras

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej oasyt w stosunku do dokumentacii
projektowej nie mge by wicksze nk 2 cm. Rzdne niwelety punktow osi trasy najewyznaczy z
doktadndciag do 1 cm w stosunku dogdnych niwelety okrdonych w dokumentacji projektowej.
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5.4. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi zakresu robot
zgodnie z dokumentagjprojektows oraz w miejscach wymaggych uzupetnienia dla poprawnego
przeprowadzenia robdt i w miejscach zaakceptowapyzéz Irkyniera.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokaciowych naley prowadzé wedtug ogolnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych
GUGIK.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostl obmiarowy jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

Odbidr robot zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gagie na podstawie szkicow i
dziennikbw pomiarow geodezyjnych lub protokétu znkoli geodezyjnej, ktére Wykonawca
przedktada Inynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:
— sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtdwnych osi tiggnktow wysokéciowych,
— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktéw wységiowych,
- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojow,
— zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrooh przed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajgce odszukanie i ewentualne odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykomjavarac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstugeestycji, Gtowny Urad Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowagmoaj GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysakiowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjngsekaciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyfpgGiK 1983.

Whytyczne techniczne G-3.1. Oshowy realizacyjné &K 1983.
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