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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOTB UDOWLANYCH
D — 01.01.01 ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP

1.1.Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejsze Specyfikacji Technicznej Whdaia i Odbioru Rob6t Budowlanych
(zwanej dalej SpecyfikagjTechniczna - ST)sswymagania dotycze wykonania i odbioru robot
zwigzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktéysokaciowych w ramach wykonania
remontu nawierzchni ulicy Sportowej w Ciechocinku.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetaygo kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robét na drogach.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia rob6t z@anych z
wszystkimi czynnéciami umadliwiajacymi i magcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy
drogowej.
W zakres robot pomiarowych, zyanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysgaowych
wchodz:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokmvego punktow gtdbwnych osi trasy i punktéw
wysokasciowych,
b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeage osi),
¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wysékiowych (reperéw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
e) zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochrastaprzed zniszczeniem oraz oznakowanie w
sposob utatwiacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtébwne trasy - punkty zatamania oasyt, punkty kierunkowe oraz patkzowy i
koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostate olkfienia podstawowe gs zgodne z obowgizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ywagania ogélne” pkt 1.4.

2. MATERIALY

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy nalestosowa bolce stalowe.

3. SPRZET

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysgkowvych naley stosowa nast¢pujacy
sprz:t:
- teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- faty,

- tasmy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kitw wysokadciowych powinien
gwarantowa uzyskanie wymaganej doktadid pomiaru.

4. TRANSPORT
Sprzt i materialy do odtworzenia trasy tma przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonywania prac pomiarowych
Prace pomiarowe powinny byykonane zgodnie z obogzujagcymi Instrukcjami GUGIK.
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Przed przyspieniem do robdét Wykonawca powinien pegejod Zamawiajcego dane
zawierajce lokalizagt punktow gtownych trasy oraz reperdéw.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawego, Wykonawca powinien
przeprowadzi obliczenia i pomiary geodezyjne niedne do szczegétowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny byvykonane przez osoby posiagtag odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformamazyniera o wszelkich kHach wykrytych
w wytyczeniu punktéw gtéwnych trasy i (lub) reperd@boczych. B¢dy te powinny by usungte na
koszt Zamawiajcego.

Wykonawca powinien sprawdzczy rzdne terenu ok&one w dokumentacji projektowej s
zgodne z rzeczywistymi ¢gdnymi terenu. Teeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgne terenu
istotnie r&nia sie od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomt o
tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie n@avpino by zmieniane przed paogiem
odpowiedniej decyzji przez igniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wyni@g z ré@nic rzednych
terenu podanych w dokumentacji projektowejeidizych rzeczywistych, akceptowane przezyhiera,
zostam wykonane na koszt Zamawdapgo. Zaniechanie powiadomieniayniera oznaczaze roboty
dodatkowe w takim przypadku obey Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mpgy¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikdw pomiaréw przezyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gidwne trasy i punkpgsrednie osi trasy mugzby¢
zaopatrzone w oznaczenia oitegace w sposob wytay i jednoznaczny charakterystyk potozenie
tych punktéw. Forma i wzdr tych oznaézgowinny by zaakceptowane przezzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgomszystkich punktéw pomiarowych i ich
oznaczé w czasie trwania robét. Zei znaki pomiarowe przekazane przez Zamawego zostan
zniszczone przez Wykonawéwiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzgest konieczne
do dalszego prowadzenia robét, to zostame odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe koniecznepriavidtowej realizacji rob6t nate do
obowigzkéw Wykonawcy.

5.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osiasy i punktéw wysokaciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtbwne pany by zastabilizowane w sposob
trwaly, przy wyciu bolcow stalowych, a tak dowhzane do punktéw pomocniczych, pzdoych
poza granig robot ziemnych.

Zamawiajcy powinien zatay¢é robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdtuosi
trasy drogowe;.

Repery robocze nalg zatazy¢é poza granicami robdt zedanych z wykonaniem trasy
drogowej i obiektéw towarzyseych. Jako repery robocze sma wykorzysté punkty state na
stabilnych, istnigjcych budowlach wzdtutrasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repespocze
nalezy zatary¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztahikkdw stalowych, osadzonych w
gruncie w sposob wykluczgjy osiadanie, zaakceptowany przezylmera.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigrej wyr&ne i
jednoznaczne okékenie nazwy reperu i jegogdne;.

5.3. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagcjprojektows, przy wykorzystaniu
sieci poligonizacji pastwowej albo innej osnowy geodezyjnej, ckomej w dokumentacji
projektowe;.

O$ trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktachsrpdnich w
odlegtaici zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytras

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej tossy w stosunku do dokumentacji
projektowej nie mee byt wieksze nk 2 cm. Rzdne niwelety punktéw osi trasy najewyznaczy z
doktadndcia do 1 cm w stosunku doganych niwelety okrdonych w dokumentacji projektowe;.

5.4. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi zakresu robét
zgodnie z dokumentagjprojektowy oraz w miejscach wymaggych uzupetnienia dla poprawnego
przeprowadzenia robdt i w miejscach zaakceptowapyzbz Irkyniera.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokdaciowych naley prowadzé wedtug ogolnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych
GUGIK.

7. OBMIAR ROBOT
Jednosti obmiarows jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

Odbior robét zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie szkicow i
dziennikbw pomiaréw geodezyjnych lub protokdtu znkoli geodezyjnej, ktére Wykonawca
przedkitada laynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena 1 km wykonania robét obejmuje:
- sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi trgminktow wysokéciowych,
- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktow wységiowych,
- wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojéw,
- zastabilizowanie punktow w sposéb trwaty, ochrosh przed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajgce odszukanie i ewentualne odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonya@mnac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga itywegs Gtéwny Urzad Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozjdaUGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnhowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iokgsciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne GBU1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnhowy realizacyjne, GU83.
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